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Sterownik wyswietlacza z interfejsem
szeregowym RS232/RS485

Sterownik wyswietlacza to ukfad procesorowy w obudowie na szyne TS-35. Zawiera
mikrokontroler z rodziny AVR, ma wejscia binarne oraz jeden z interfejséw szeregowych —
zaleznie do wariantu RS232 lub RS485. Parametry interfejsu mogg by¢ dowolnie
programowane. Do wspodtpracy z wyswietlaczami SKZ-01 i SKZ-02 wymagane s3: predkosé

transmisji: 4800, n, 8, 1.

Przeznaczenie sterownika

Sterownik wyswietlacza to uktad z mikrokontrolerem, ktéory moze by¢ dowolnie
programowany przez uzytkownika. Ma 6 wejs¢ binarnych, ktére moga by¢ dowolnie
wykorzystane w aplikacji. Ma tez wejscia/wyjscia interfejsu RS485 pracujgcego w trybie full
duplex. Typowo jest wykorzystywany jako konwerter liczby binarnych na wartos¢ wyswietlang
na wyswietlaczu, urzgdzenie do pomiaru czasu i inne. Jego rola w aplikacji jest zalezna od
oprogramowania sterujgcego.

Sterownik powinien by¢ zasilany napieciem statym, stabilizowanym +24V ze Zirédta o
obcigzalnosci okoto 100 mA. Potgczenie z systemem nadrzednym powinno by¢ wykonane za
pomoca kabla —skretki. W wypadku uzycia interfejsu RS232 gwarantowana dtugosc¢ potgczenia

wynosi 30 metréw, przy uzyciu interfejsu RS485 okoto 1000 metréw.

Zmiana rodzaju interfejsu

Sterownik moze pracowa¢ komunikujgc sie za pomocg jednego z dwdch interfejséw: RS232
lub RS485. Oba moga pracowaé w trybie half duplex lub full duplex. Wyboru rodzaju interfejsu
dokonuje sie obsadzajgc w podstawce odpowiedni interfejsowy uktad scalony. Dla RS232

nalezy uzy¢ uktadu MAX232 lub odpowiednika. Dla RS485 nalezy uzy¢ dwoch uktadéw
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SN75176 lub ich odpowiednikéw. Uwaga! Wyswietlacz moze pracowac tylko w trybie RS232

lub RS485. W podstawkach mozna umiesci¢ tylko uktady interfejsowe wtgczajace jeden z

wybranych interfejséw.
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Rysunek 2. Wybor interfejsu RS-485
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Jesli komunikacja odbywa sie z wykorzystaniem RS232, w podstawce DIL-16 nalezy umiescic
uktad MAX232 w obudowie DIP-16 lub jego odpowiednik — miejsce montazu pokazano na
rysunku 1. Jesli komunikacja odbywa sie z wykorzystaniem RS485, w podstawkach DIL-8 nalezy
umiescic 2 szt. uktadéw SN75176 w obudowach DIP-8 lub ich odpowiedniki, jak pokazano na
rysunku 2. W wypadku uzycia interfejsu RS232 komunikacja odbywa sie za posrednictwem
zfgcza DSUB-9. W wypadku uzycia interfejsu RS485, komunikacja odbywa sie za pomoca zfacz

— terminatoréw (,,pod Srubke”).

Oprogramowanie

Sterownik wyposazono w mikrokontroler ATtiny2313A z rodziny AVR. Mikrokontroler moze
by¢ programowany z wykorzystaniem dowolnego jezyka programowania przeznaczonego dla
procesorow tego typu: AVR asembler, C, C++ i innych. Ptytka ma interfejs przeznaczony do
zapisu/odczytu danych w/z pamieci mikrokontrolera. Zasoby ATtiny2313A obejmuja:

* Pamiec Flash o pojemnosci 4 kB.

* Pamie¢ EEPROM o pojemnosci 128 B.

* Pamie¢ RAM o pojemnosci 128 B.
Mikrokontroler jest zasilany napieciem 5V uzyskiwanym z uktadu stabilizatora
zamontowanego na ptytce sterownika. Czestotliwosc taktowania rdzenia jest stabilizowana za
pomocg rezonatora kwarcowego o czestotliwosci 11,0592 MHz. Jego czestotliwos¢ wybrano
pod katem uzyskania minimalnej liczby btedéw przy transmisji asynchronicznej za pomocg
interfejsu USART.
Szczegdétowe dane dotyczgce mikrokontrolera i sposobu jego programowania mozna znalezé

w dokumentacji producenta — firmy Microchip.
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Napiecie wejsciowe i zasilajgce

Sterownik ma wejscia binarne, ktore moga by¢ dotgczone do urzadzen zewnetrznych, takich
jak styki przekaznikow, wyjscia sensoréw itp. Minimalne napiecie wejsciowe dla poziomu
wysokiego wynosi 18V DC, maksymalne 28 V DC. Na wejscia sterownika nie wolno podawa¢é
napiecie przemiennego, poniewaz moze ono doprowadzi¢ do uszkodzenia sterownika!

Wiaczenie zasilania jest sygnalizowane za pomocg LED zamontowanego na panelu czotowym.
Zamontowano na nim rowniez drugi LED, ktéry moze by¢ dowolnie programowany przez
uzytkownika. Parametry elektryczne sterownika podano w tabeli 1. Rozmieszczenie

doprowadzen na obudowie pokazano na rysunku 3.
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1...6 —wejscie binarne, 7 — RXD+, 8 — RXD-, 9 — TXD+, 10 — RXD-, 11 — GND, 12 —12...28V DC

Rysunek 3. Obudowa sterownika wyswietlacza
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Tabela 1. Parametry sterownika wyswietlacza z interfejsem szeregowym

Napiecie zasilajgce:

- nominalne 24V DC

- minimalne 12 v DC

- maksymalne 28 V DC
Prad zasilania przy

napieciu 24 V DC: -

minimalny Ok.20 mA
- maksymalny Ok.50 mA

Sygnaty wyjsciowe:

Interfejs RS-485 full duplex lub RS-232; predkos¢ transmisji, liczba

bitéw stopu, startow i danych programowane przez uzytkownika.

Sygnaty wejsciowe:

Wejscia binarne: poziom wysoki — napiecie 18...24V DC, poziom

niski — napiecie 0...1V DC.

Zakres temperatury

-20...450°C (przy zamknietej obudowie)

pracy Kondensacja pary wodnej na ptytce wyswietlacza jest niedozwolona
Pofaczenie Za pomocq zfacz-terminatordéw i/lub gniazda DSUB9

Producent: OVB Sterowniki

Adres: ul. Garaszewo 46

61-323 Poznan

www.ovbelectro.pl, info@ovbelectro.pl




Ul

(USCK/SCLUSCK/PCINT7) PB7 (——CC
(MISODOPCINT6) PBS 5 L
(MOSUDUSDAPCINTS) PBS (—-——MX l
(OCIBPCINT4) PB4 —o— hen
(OCIAPPCINT3) PR3 (—= = a - :
(OCOAPCINT2) PR (—13 ¥ o ee
(AINPCINT1) PBI (13— 81 [ .
(AINO/PCINT0) PBO . . ol
o Cl+ VDD 1
(ICPUPCINT17) PD6 ;1 L %? 3 - e © BCS47B
(PCINT16/0QUBT1) PDS (— LD J—c4 |—5 | o+ =
(PINTIS/T0) PD4 (5 = o @ s
(POINTI4/INT1) PD3 (— o . <
» (PCINT 13/CKOUT/XCKANTO) PD2 (3 L ——fg={ TN Ti0UT
veco—221 vbp (PAINTI2/TXD) PDI (3 XD 4% N T20UT
(PCINT1 /RXD) PDO " L
L 9 poor miN =
o (PCINT 10/RESET/dW) PA2 }1 RST C|6 24 ROUT RN ©
| QD (PCINTO/XTAL2) PAL (— I s hen
(PCINTS/CLKI/XTALI) PAO o l 2o QD  VEE oBI
ATTINY2313A = MAX232AEPE
a
- DTAL — Q
L1 BCR47B
= Xty = = RIO
11,0592MHz 2k
w RIO
MC7805ACD2T Ik
. 1 .
124VDCO IN  our Ve @ "
GN\D 4,7k 4,7k =
PE2 lee PB3 ee
-
| —| —
(e} - ==CI0 © - ==l DTA2  —— Q3 DIA3  —— (023
220035V 100n 10016V 100n t BC3478B BC847B
RII RI2
2k 2k PI Ve
T 1 T R0 Rl MOsI Iy
= = = R17 RST 3 4
vowo— 3—RL 15 [ —
. - = i
i 47k B 47k 19 10
P2 PB4 e PD2 e
1 ——>+24VDC =
1
DTA4 — Q4 DTAS — Q6
= L1 BCR47B L1 BCR47B
RI3 RI4 R26
P3 2k 2k 22k DI
DTA R2 R23 LEDI
l DTAL Ik Ik t o Ve
%
R27
= = 2% D2
P4 Ps LED2
| DTA2 ; DTA4 v rt P
2| DA 2 | DTAS o e B v o —el pE voc F2owce o ¥
= D A Lu6__TI0UT »*== D A Le__ro 2k D3
2 | == = —
—— RE ¢— RE
P6 P7 1 -7 RN RXD 7 rme [
fapb——N
Lm0 L mN R B R i = 5
N — | —Toor — 5| oo .
1 & &
= QW5I76AP = Q5176AP

Rysunek 4. Schemat ideowy sterownika wyswietlacza




